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Introduction

Difficulté du probléeme

m(x) o exp —%(a: —m)'P(x —m)| 1, (Kz)

p(Y)

N

Vert : échantillons d"une gaussienne 2D positive.
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Introduction
Apercu de la littérature

Ellipse Slice Sampling
x(0) = xgcos(f) + v sin(6) avecv ~ N (m, P)
@ Intersection ellipse / droite : solution analytique

@ Tire un 6 valide
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m(z) o exp (—0.5 z'z) 1. (Az + b)
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@ Intersection ellipse / droite : solution analytique

@ Tire un 0 valide )

m(z) o exp (—0.5 z'z) 1. (Az + b)
@ Equation de mouvement non contraint: & + x = 0

@ Solution analytique : z,(t) = a,, cos(t) + by, sin(t)
@ Contraintes : murs de rebond

V

e Conditionnement par coordonnée : z,, | x_,

o Echantillonnage gaussien 1D contraint
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Méthode proposée

Cadre (1/2)

(@) o exp |~ 3(@ — m)'Pla - m)| 1, (K)

P et K : matrices circulantes

Circulation d"un vecteur générateur [py, p1, p2]

Po DP1 D2
P=py po m
P1 P2 Do

Implications

@ Périodicité de .

@ Permet l'utilisation de FFT (diagonalisation rapide).
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Méthode proposée
Cadre (2/2)

e 1, :indicatrice de la position n
e x : x avec la nouvelle valeur z,, en position n

o le décalage 6,, = T, — z,

T =x+ 0,1, J

On échantillonne le décalage d,, sachant « : 7(d,, | )
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Méthode proposée : développement
Argument de I'exponentielle

Dépendance en 6,

(@ —m)'P(z —m) # z' P& — 2&'Pm
# po (671 - ]lsz)z
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Méthode proposée : développement
Argument de I'exponentielle

Dépendance en 4,

(@ —m)'P(z —m) # z' P& — 2&'Pm
# po (6, — 147)°

St
Moyenne : 1,7

6/10



Méthode proposée : développement
Argument de I'exponentielle

Dépendance en 4,

(@ —m)'P(z —m) # z' P& — 2&'Pm
# po (6, — 147)°

St
Moyenne : 1,7

faible pg

6/10



Méthode proposée : développement
Argument de I'exponentielle

Dépendance en 4,

(@ —m)'P(z —m) # z' P& — 2&'Pm
# po (6, — 147)°

St
Moyenne : 1,7

faible pg

6/10



Méthode proposée : développement
Simplification de la contrainte

La contrainte a vérifierest 1, (k) = 1l aveck = K&.Vm :

1V K& >0
61t K1, > 1! Kx
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Méthode proposée : développement
Simplification de la contrainte

La contrainte a vérifierest 1, (k) = 1l aveck = K&.Vm :

1V K& >0
61t K1, > 1! Kx

Borne inférieure : [,,

Borne supérieure : u,

f=Ki=K@+0,1,)=r+6,K1,
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Méthode proposée
Pseudo code du Gibbs

Pour chaque itération :
Pour chaque dimension n :
Calculer ,, et u,, avec k
Tirer un 4, selon N, ..y (15,7, po)
Mettre a jour z,,
Mettre ajour T et K
Décaler les réponses impulsionnelles

Fin

Fin
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Résultats : gain de calculs

Time / iter (s)
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Accélération FFT -> circu : autour de x7

Plus grand facteur premier
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Conclusion

@ Apercu de la littérature

@ Gibbs + circularité = réduit le cotit par itération

@ Gain x7
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Conclusion

@ Apercu de la littérature
@ Gibbs + circularité = réduit le cofit par itération

@ Gain x7

.

Perspectives

@ Dernieres optimisations (mieux implémenter la circulation,
choix de 1’échantillonneur 1D)

@ Application a la déconvolution d’image sous contrainte

.
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Méthode proposée
Variantes avec des changements de variables

(@) ocexp |~ (o — m)'Pe - m) | 1, (Ko) J
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Méthode proposée
Variantes avec des changements de variables

(@) ocexp |~ (o — m)'Pe - m) | 1, (Ko) J

Exponentielle séparable : v = P'/2z

o) x exp | 1o = mol| 14

= Pas de P1 a circuler.

Contrainte séparable : u = Kz

) o oxp | 5~ )Pl = ma) | 1 (w)

= Pas de (I, up) a calculer et K1 a circuler.
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Application : déconvolution

Jeu de données synthétique
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Application : déconvolution

Jeu de données synthétique

(a) Vrai ™
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Application : déconvolution

Jeu de données synthétique

x = Au sc. u>0

118
116
114
112
1
108

(a) Vrai =™ b) Vrai Hx*
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Application : déconvolution

Jeu de données synthétique
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Application : déconvolution

Jeu de données synthétique

5 10 15 20 25 30

(a) Vrai =™ (b) Vrai Hx* (y=Hx" +e

FEE
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Application : déconvolution
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Application : déconvolution

Chaines et histogrammes

x = Au sc. u>0

L ——Esime
118 o
Echanilons

Domaine x

Itérations %10

13/ 10



Application : déconvolution

Chaines et histogrammes

Domaine x

1
Itérations %10

Domaine u

Itérations x10

13/ 10



	Introduction
	Méthode proposée
	Gibbs
	Résultats
	Conclusion

